Befestigung: Auge / Auge Motor: 230/400V AC, 50 Hz, IP 54

Mounting: Eye / Eye Drive: 230/400V AC, 50 Hz, IP 54
Fixation: Oeil / Oeil Motorisation: 230/400 V AC, 50 Hz, IP 54
Fijacion: Ojo / Ojo Motor: 230/400V AC, 50 Hz, IP 54

T6C4: RACO Motor inkl. Thermo-Schutz-Kontakt
zum Anbau von RACO Sensorik-Komponenten Typ EPS

RACO Motor with thermal contact

for adaption of RACO Sensor components type EPS
RACO Moteur avec protection thermique

pour adaption de capteurs RACO type EPS

RACO Motor con proteccion térmica
para la colocacion de componentes RACO sensoric tipo EPS

T6G4: RACO Motor mit Lufter T6C4 & T6G4: Bremse optional * FU-Betrieb empfohlen
RACO Motor with fan Brake optional Frequency inverter recommended
RACO Moteur avec ventilateur Frein en option Convertisseur de fréquence recommandé
RACO Motor con ventilador Freno opcionalmente Variador de frecuencia recomendado
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Projektierungshinweis: Bei Nachlauf Hubreserven entsprechend Blatt 3.5.1 berUcksichtigen.
Remark for project planning: Regarding coasting please consider info sheet 3.5.1.
Remarque sur la planification du project: Pour la distance d’arrét de la tige aprés la mise hors tension du vérin, se référer page 3.5.1.
Indicatién para proyectar: Tener en cuenta la velocidad de inercia con respecto a la carrera, segun las instrucciones de servicio 3.5.1.
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Hub Course
Stroke Garera 100 200 300 400 500 600
MaB a3 Dimension a3
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Technische Anderungen vorbehalten.

Changes and technical improvements reserved.
Sous réserve de modifications techniques.
Reservadas modificaciones técnicas.
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